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Electronica de Tecnologia Educativa, (79), 63-79.

Hernandez, M. A., Rosales, R., Arellano, J., Aguilar, F., & Ramirez, A. (2021). Banco
de pruebas experimental para esquemas de control por cambio de angulo de paso en
aerogeneradores. Ingenieare, Revista Chilena de Ingenieria, 29(1), 8-17.

Nieva, O., Luna P., & Arellano, J. (2021). Comparativa de caracteristicas de software
para la creacion de recorridos virtuales 360 en Web. Revista de Investigacion en
Tecnologias de la Informacién, 9(19), 109-117.

Aguilar, F., Pacheco, D., Acevedo, M., & Arellano, J. (2021). Realidad virtual y
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® Nieva, O., & Arellano, J. (2016). Aprenda algoritmos: De la abstraccién a la
resolucion de problemas. Editorial Académica Espafiola (EAE).
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® Arellano, J., & Romero M. L. (2012). Rob6tica Mévil y Reconstruccion

Tridimensional: De la construccion y programacion del robot hasta la obtencion del
modelo 3D en ambientes interiores con OpenGL. Editorial Académica Espaiiola
(EAE).

Capitulos de libro

Bezares M. F., Ramirez M. A., Sosa G, A. A., Arellano, J., & Toledo, G. (2017).
Explorando tres niveles de paralelismo empleando software libre y freeware en
computadoras personales multicore. El caso de Linux versus Windows. In El uso del
Software libre en la Academia e industria de México (Universidad, pp. 119—130).
Hernandez, M. A., Arellano, J., Toledo, G., Rosales, R., & Hernandez, C. A. (2016).
Software para la Operacion y Monitoreo de un Banco Experimental del Control Pitch
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Reyes, S., Algredo, 1., Arellano, J., Maldonado, C. A, & Cortés, E. (2012). El
Aprendizaje Colaborativo en el Andlisis Organizacional. Experiencia y Avatares.
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Estudio de caso. En H. E. Rodriguez, D. C. Caldera y M. A. Ortega (Eds.),
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Nieva, O. S., Luna, M. P., y Arellano, J. J. (2024). Creacion de recorridos virtuales
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Sierra Juarez. 15y 16 de julio de 2021.
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Foro de discusion del Seminario de Investigacion en Tecnologias de la Informacion.
Ponencia y participacion. Universidad del Istmo, campus Ixtepec, Licenciatura en
Informatica. 31 de mayo de 2017.

Cortés, E., Pacheco, D., Aguilar, F., & Arellano, J. (2016). Programacion Genética
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Congreso Internacional de Energias Renovables, Panama.

Pacheco, D., Gonzalez M. G., Reyes, S., & Arellano, J. (2015). Algoritmos de
alineacion de ADN y su aceleracion Hardware. Octavo Coloquio Interdisciplinario de
Doctorado. Universidad Popular Auténoma del Estado de Puebla.

Toledo, G., Rosales, R., Hernandez, M. A., & Arellano, J. (2015). Usability test of a
SCADA system for monitoring and operating an experimental wind rotor.
International Conference on Computing Systems and Telematics. ICCSAT 2015.
Xalapa Veracruz, México.

Velasco, A., Solar, R., Arellano, J., Vicente, J., Vigueras, S. E., & Martinez, J. (2013).
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de Ingenieria Eléctrica y Electronica del Mayab. CONIEEM 2013. Mérida Yucatan,
México.

Velasco, A., Vicente, J., Arellano, J., Solar, R., Sanchez, L. A., & Osorio, A. (2013).
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Nieva, O., & Arellano, J. (2011). Construcciéon de un esquema de aprendizaje para la
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Arellano, J, Nieva, O., Arista, G., & Solar, R. (2011). Experiencia en el Desarrollo y
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planta completa. VII Congreso Internacional Sobre Innovacion y Desarrollo
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